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Rodney Brooks

Rodney Brooks [2] se narodil 30. prosince
1954 v Australii a v soucasnosti je jednim

z nejuznavanéjsich odbornikl na computer
science. Je autorem mnoha publikaci,
podnikatel, profesor robotiky

v Massachusetts Institute of Technology

a byvaly reditel laboratore MIT [3] Computer
Science a Artificial Inteligence (1997-2007).
O Brooksovi byl roku 1997 natocCen
dokumentarni film s ndzvem Fast,

Cheap & Out of Control, kde predstavoval
chytré roboty z laboratore MIT Computer Science a Artificial Inteligence.

Brooks opustil spolec¢nost MIT v roce 2008 a zalozil novou spolecnost Rethink
Robotics (drive Heartland Robotics), kde plsobi jako predseda a hlavni technicky
iRobot
Nez v roce 1993 spolecnost skoncila, Brooks

zalozil iRobot s byvalymi studenty Colin Angle

a Helen Greiner. V této nové spolecnosti

s off-the-shelf souc¢astmi, jako napf. Fischertechnik a Lego, kde se pokousel,

aby se roboti sestaveny z téchto soucasti samy replikovali pomoci svych
vlastnich soucasti. Mezi dalSi roboty této spolec¢nosti patfi i mini roboti,
pouzivany pfi prézkumu ropnych vrtd bez kabel(, roboti pouzivany v robotické

reditel.

rRobot
Brooks experimentoval se svymi spolecniky
chirurgii, nebo roboti hledajici pozistalé v Ground Zero v New Yorku.



Subsumpcni architektura
Jednou [5] z prevratnych novinek,

s kterou prisel Rodney Brooks jsou

roboti se Subsumpéni architekturou, [ Erelom e

kterou predstavil spolu se svym I _l

tymem v roce 1986 na svém robotu |*“™"| > Around S
Allen, ktery byl ur¢en pro praci L ___

v nestrukturovaném prostredi araoeee N e

a budovani humanoidnich robotd.

Jedna se o vrstvenou architekturu, A |

kde jednotlivé stupné reprezentuji

urcité chovani. V jednotlivych vrstvach jsou modely chovani

zachycené kone¢nymi automaty s ¢asovanim. Vrstvy maji vzestupnou prioritu.
Vy$si vrstvy jsou postavené nad nizsimi vrstvami z dlvodu

vytvoreni komplexnéjsiho chovani. Nizsi vrstvy maji vySsi prioritu. Fungovani
systému jako celku je vysledkem interakce jeho jednotlivych ¢asti.

Jednim s prikladl pouziti subsumpni architektury je pohyb v prostoru. Robot
mUze mit ve spodni vrstvé zabudovano chovani: vyhybej se prekazkam

a ve vysSsi vrstvé: pohybuj se ndhodné po okoli. Kdyz narazi na prekazku, tak se ji
vyhne diky prednosti nizsi vrstvy. Vrstva, ktera umoznuje pohyb po okoli se ale
vyznacuje komplexnéjsSim chovani.

Clenstvi v rliznych asociaci
e Zakladajici ¢len American Association for Artificial Intelligence (AAAI)

e Spolupracovnik American Association for the Advancement of Scionce
(AAAS)

e Clen skupiny National Academy of Enginnering (NAE)
e Od roku 2005 clen skupiny Association for Computing Machinery

e Od roku 2006 Clen skupiny Australian Academy of Science



Publikace

Ve svém clanku z roku 1990 ,Elephants Don‘t Play Chess” [1] tvrdil Brooks, ze
aby roboti mohli pInit kazdodenni Ukoly v prostredi sdileném s lidmi, musi byt
jejich kognitivni schopnosti, vCetné abstraktniho mysleni, zalozeny na primarné
senzoricko-motorické vazbé. Brooks pak ¢asem uvédomuje, Ze vize, zpracovani
zvuku a brzky jazyk jsou mozna klicem k tomu, jak je organizovan nase mysl.

Brooks byl také spoluzakladatel Mezinarodniho ¢asopisu Computer Vision a je
Gcastnikem redakci réiznych ¢asopist napfr.:

e Adaptive behavior

e Artificial Life(MIT Press Journal)
e Applied Artificial Inteligence

e Autonomous Robots Journal

¢ New-generation computing

Knihy

Flesh and Machines: How Robots Will Change Us
Brooks [4] v této knize zkouma prekvapivé vzajemné
propojeni mezi lidmi a jejich technologickymi bratry a
vysvétluje, jek je tento vztah nové definovan, kdyz lidé
které projevuji zivotaschopné chovani, se rozprostird po
staleti, ale za poslednich patnact let byla velka Cast této
prace provedena v laboratofi Rodneyho Brookse v MIT.
Jeho cilem neni stavét stroje, které jsou jako lidé, ale
zménit nase vnimani potencidlnich schopnosti robotd.
Soucasny pristup k inteligentnim robotlm, tvrdi, je
jednoduse odrazem naseho nézoru na sebe. Ve filmu
Flesh and Machines, Brooks zpochybnuje tento nazor tim, ze naznacuje, ze lidska
prirozenost mlze byt vidéna tak, Ze ma zakladni charakteristiky stroje. Nase
instinktivni odmitnuti této myslenky je samo o sobé podminénou odpovédi: my
jsme se naprogramovali, abychom véfrili v nasi domorodé specialité, jako dikaz
nasi jedinecnosti.

Télo, tato masa biomolekul, je stroj, ktery pracuje podle souboru
specifikovatelnych pravidel... Podle Brooksova nazoru lidstvo nakonec pfijme
roboty, jako emocionalni stroje a poté zacnou s nimi komunikovat a pricitat
svobodnou vili, respekt a nakonec i prava k nim.



Robotics Research: Results of the 12th International Symposium ISRR
Edited by Sebastian Thrun, Rodney Brooks and Hugh Durrant-Whyte

2007, Springer Tracts in Advanced Robotics, Vol. 28 - order a copy
from springer.com

Tento svazek obsahuje sbirku 50 prispévkdl, které byly
prezentovany na dvanacti mezindrodnich sympoziich
robotického vyzkumu. Tyto ¢lanky jsou usporadany ve
dvanacti védeckych c¢lankach: Physical Human-Robot
Interaction and Haptics, Planning, Humanoids,
Mechanisms and Design, Simultaneous Localization
and Mapping, Field Robots, Robotic Vision, Robot
Design and Control, Underwater Robotics, Learning and
Adaptive Behavior, Networked Robotics, and Interfaces
and Interaction. Dalsi ¢lanky v tomto svazku shrnuji
jeden z védeckych rozhovort v ISRR.

Historické prikopnické prace ISRR nejvyssi raze
ovlivnili budouci generace a soucasné prace slibuji, ze tomu nebude vyjimkou.
Sbirka védeckych ¢lankl v tomto svazku poskytuje nové poznatky o dllezitych
problémech v oblasti robotiky, které napsali nékteri prikopnici v oboru.

Cambrian Intelligence: The Early History of the New Al
1999, MIT Press (a Bradford Book) - order a copy
from amazon.com

Tato kniha predstavuje Brooksovu pocatecni formulaci

a prispévky k vyvoji chovani zalozeného pristupu k robotice.
Predstavuje vSechny klicové filozofické a technické myslenky,
které tento pristup zdola nahoru davaji na popredi

soucasného vyzkumu nejen v Al, ale v celé kognitivni védé. EhllElati
INTELLIGENCE
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