
Masahiro Mori

”As robots begin to look more and more like humans, they also
began to feel more familiar. However, when they become too
anthropomorphic, at a certain point, they begin to make us
uncomfortable and we don’t want to even look at them.”
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1 Úvod

Masahiro Mori (narozen v roce 1927) je japonský robotik známý pro
svou pr̊ukopnickou práci v oblasti robotiky a automatizace, za své výzkumné
úspěchy v emočńıch reakćıch člověka na nelidské entity.

Mori byl jmenován profesorem na katedře ř́ıdićı techniky na Tokijském
technologickém institutu v roce 1969. V roce 1987 odešel do d̊uchodu. Na
základě své technické a filozofické perspektivy byl schopen dosáhnout ob-
rovských úspěch̊u v oblasti robotiky. V roce 1970 publikoval svou dnes slav-
nou esej o fenoménu

”
Uncanny Valley“.

Na výstavě EXPO v Okinawě v roce 1975 vystavil
”
Three-eyed Beatles“,

sedm robot̊u pohybuj́ıćıch se autonomně ve skupinách využ́ıvaj́ıćıch pouze
logické obvody CMOS. V roce 1971 začal ve své laboratoři zkoumat roboty
s bipedálńı ch̊uźı a vyv́ıjel s pružnými koleny spolu s teoríı kontroly. To
vyžadovalo nejen r̊uzné technologie, ale také kreativńı pohled a filozofii po-
hybu. Jeden z jeho žák̊u, Toru Takenaka navrhnul slavného robota ASIMO
ve společnosti Honda RD Co., Ltd.

1.1 Triops Congregans Masahiro

”
Triops Congregans Masahiro (Three-eyed Beatles)“ byly stvořeni Mo-

rim, aby je demonstroval na veletrhu EXPO v roce 1975 na Okinawě. Mori
předpokládal, že tento hejnový robot skládaj́ıćı se ze 7 malých robot̊u byl
prvńım autonomńım distribuovaným systémem na světě. Hejna ukázala velmi
zaj́ımavý jev, připomı́naj́ıćı skupinu dět́ı hraj́ıćıch si na hřǐsti. Mechanická
struktura a elektronický obvod každého ze 7 robot̊u byly stejné. V 70. letech v
Japonsku neexistoval žádný mikropoč́ıtač a byly k dispozici pouze logické ob-
vody CMOS. Neexistoval žádný centrálńı poč́ıtač, proto každý z robot̊u byl
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ř́ızen pomoćı logických obvod̊u CMOS, navzdory chyběj́ıćımu centrálńımu
poč́ıtači všech 7 robot̊u projevovalo skupinové chováńı.

Každý robot má tři oči: levé oko, středńı oko a pravé oko. Středńı oko má
tři vizuálńı pole. Každý robot tedy má pět vizuálńıch poĺı takto:

1) A: levé oko se zorným úhlem 66 stupň̊u
2) B: levá část středńıho oka (20 stupň̊u)
3) C: středová část středńıho oka (12 stupň̊u)
4) D: pravá část středńıho oka (20 stupň̊u)
5) E: pravé oko (66 stupň̊u)
Když středové oko najde daľśı roboty v následuj́ıćı hranici (2m od sebe),

ř́ıd́ı jeho detekci, aby viděl druhého robota v zorném poli C a následoval
ho. Pokud se pohybuje na hranici přibĺıžeńı (0,5 m od něho), zastav́ı se
na krátkou dobu. Po uplynut́ı této krátké doby, kdy se druhý robot vzdáĺı
od hranice přibĺıžeńı, opět ho následuje. Pokud druhý robot z̊ustane uvnitř
hranice přibĺıžeńı, změńı sv̊uj směr, aby se zabránilo kolizi. Když levé oko
nebo pravé oko najde jiného robota, opět změńı směr, aby se zabránilo kolizi.

1.2 Uncanny Valley

V roce 1970 vyšla v Japonském časopise Energy esej s názvem Uncanny
Valley. Zpočátku se o této teorii př́ılǐs nemluvilo avšak s rozvojem huma-
noidných robot̊u se projevil značný zájem o tuto problematiku. Tato teorie
je popsána grafem, který znázorňuje závislost lidských emoćı při vńımáńı
robota s proměnlivou mı́rou antropomorfismu. Osa x představuje mı́ru an-
tropomorfismu od zcela nehumanoidńı bytosti po bytost nerozeznatelnou od
člověka, osa y zachycuje mı́ru emoćı při vńımáńı takové bytosti lidmi.
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