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Vyhodnocovaci metody

Vliv rliznych metod vyhodnoceni na vysledek
méfeni u piikladu méfeni kruhovitosti:

MZC, Minimalni kruznice:

stanovuje kruhovitost pomoci dvou soustfednych kruznic, které
jsou tvoreny uzavenou obvodovou konturou s dotekem vné

a uvnitt tak, aby jejich radialni vzdalenost byla minimalni

90° extracted circumferential line

270°

LSC, Stiedni kruznice:

stanovuje referencni kruznici tak, ze soucet odchylek ¢tvercli
radialnich vzdalenosti obvodové kontury vné i uvnitf je
minimalni. Kruhovitost je radialni vzdalenost mezi obvodovymi
konturami vné a uvnitf, které prochéazejf extrémnimi body

Least square circe

MCC, Minimalni obalova kruznice:

stanovuje referen¢ni kruznici jako nejmensi opsanou kruznici.
Kruhovitost je dana jako radialni vzdalenost mezi obéma
extrémnimi body na obodové kontufe vné a uvnitt

Minimum drcumscribed cide 0
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270°

MIC, maximalni vepsana kruznice:

stanovuje referen¢ni kruznici jako nejvétsi vepsanou kruznici.
Kruhovitost je dana jako radialni vzdalenost mezi obéma
extrémnimi body na obodové kontufe vné a uvnitf
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Zobrazeni stiedu referenéni kruznice
v zavislosti na tom, jakou vyhodnocovaci
metodou byla jeji poloha urcena
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* (Ve smyslu CSN EN ISO 1101 : 2007)

Definice*

Kruhovitost
Tolerancni pole je omezeno v dané roviné priezu dvéma soustfednymi
kruznicemi vzdalenymi od sebe o $itku mezikruzi rovnou toleranci kruhovitosti.

Pfimost
Tolerancni pole je omezeno dvéma rovnobéznymi pifmkami ve vyznaceném
sméru vzdalenymi od sebe o hodnotu tolerance pfimosti.

Rovinnost
Toleran¢ni prostor je omezen dvéma rovnobéznymi rovinami vzdalenymi od sebe
o hodnotu tolerance rovinnosti.

Vélcovitost
Tolerancni prostor je omezen dvéma souosymi valci vzdalenymi od sebe
0 hodnotu tolerance vélcovitosti.

Souosost

Je-li hodnota tolerance predznamendna znackou priiméru, je tolerancni prostor
omezen valcem o priiméru rovném toleranci souososti a jeho osa se shoduje se
zakladni osou.

Soustrednost

Toleran¢ni pole, v némz mUze leZet stied tolerovaného prvku, je kruhové

o prdméru rovném prredepsané toleranci soustfednosti. Stred kruhu je pfitom ve
stfedu zakladntho prvku.

Rovnobéznost (dvé roviny)
Toleran¢ni prostor je omezen dvéma rovnobéznymi rovinami vzdalenymi od sebe
o hodnotu tolerance rovnobéznosti a rovnobéznymi se zakladni rovinou.

Kolmost (referencni element osa)
Toleran¢ni prostor je omezen dvéma rovnobéznymi rovinami vzdalenymi od sebe
o hodnotu tolerance kolmosti a kolmymi k zakladnf vztazné ose.

Kolmost (referen¢ni element rovina)
Tolerancni prostor je omezen valcem, jehoz prdmér se rovna hodnoté tolerance
kolmosti a je kolmy k zakladni vztazné roviné.

Obvodové hazeni

Tolerancni pole v kterékoliv roving kolmé k ose je omezeno dvéma soustrednymi
kruznicemi vzdalenymi od sebe o hodnotu tolerance hazeni v kterékoliv radialni
poloze na valci, jehoz osa je totozna se zakladni osou.

Celni hézeni

Toleran¢ni pole je omezeno dvéma kruznicemi vzdalenymi od sebe o hodnotu
tolerance hazeni v kterékoliv radialnf poloze na vélci, jehoz osa je totoznd se
zékladni osou.

Celkové obvodové hazeni

Tolerancni prostor je omezen dvéma souosymi valci vzdalenymi od sebe

o0 hodnotu tolerance celkového obvodového hézeni a jejichz osa je totozna se
zakladni osou.

Celkové celni hazeni
Tolerancni prostor je omezen dvéma rovnobéznymi rovinami vzdalenymi od sebe
o hodnotu tolerance celkového celntho hazeni a kolmymi k zakladni ose.

Oznaceni tolerovaného prvku
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Filtr

Vliv rliznych hodnot cut-off [upr = undulations
per revolution - pocet vin na otacku] na vysle-
dek u pifkladu fazové-korigovaného 50 %
Gaussova filtru

Bez filtru
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