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1 Uvod

Od roku 2012, kdy Cina zaplavila svét levnymi drony, prestaly byt tyto
lehké bezpilotni letouny béznym uzivatelim nedostupné, a firmy ¢im dal
castéji uvazuji o jejich komerénim vyuziti. Vétsina dronu na trhu je fizena
uzivatelem, ktery ovlada smér letu dronu a popiipadé naklon kamery umisténé
na dronu. Tyto letouny jsou casto vyuzivany pro profesionalni fotografovani
nebo rekreacni ucely. Komerénim vyuziti dronu a jejich aplikace do ruznych
oboru si vyzadala automatizaci dronu z nékolika duvodu:

1. Stale se opakujici tikony provadéné drony
2. Jednoduchost tikonu odstranujici potfebu operatora dronu

3. Ptesné dané provedeni daného ikonu

2 Automatické drony

Pro splnéni téchto tkonu jsou vhodné tzv. automatické drony. Dron leti po
predem urcené trati definované pred zahdjenim letu. Je naprogramovan pro
dany tkon, ktery splni a vrati se zpét do mista vzletu. U tohoto typu dronu
je ale stale zapottfebi osoby, ktera zasahne pti nepredvidatelnych udalostech.
Navic je potfeba také programatora, ktery navrhne software a bude ho stéle
zdokonalovat, aby byl co nejefektivnéjsi. Uméld inteligence muze tuto od-
povédnost presunut z programatora na dron samotny.

3 Dronové systémy s umeélou inteligenci

Takovy dron dokaze sledovat prubéh svého provozu a nasledné provadeét
zmény ve svém programu tak, aby dosdhl svého 1ikolu co nejefektivnéji a bez
nutnosti lidské ucasti. Trénovani dronu probiha pii plnéni ikolu v realném
sveté, nebo v ruznych simulacich. Je potieba provést co nejvice pokusu, aby
dron mohl znovu a znovu vylepSovat svij program a posunout se k nej-
lepsimu moznému feseni daného titkonu. Uméla inteligence také dava moznost
dronu zvladnout nepredvidatelné situace na rozdil od automatickych dronu.
Autonomni drony u nés zatim nejsou povoleny v ,,oteviené” kategorii pro-
vozu. Moznosti vyuziti dronu vyuzivajici umélou inteligenci je nespocet. Od



procesavani lesa pfi patrani po zmizelém clovéku pies detekovani a od-
chytavani nepratelskych dronu na letistich, az po zefektivnéni prace na sta-
venistich nebo zajistovani veiejné bezpecnosti.

4 Zajimavé vyuziti droni s umeélou inteligenci

4.1 Rozpoznavani zralokt a krokodyli

Ptfed pouzitim umélé inteligence se na australskych plazich pouzivaly
drony pro pozorovani plavcu. OvSem to vyzadovalo obsluhu. Pozdéji skupina
Ripper Group ve spolupréci s University of Technology in Sydney tspésné
vyvinula a predvedla prvni automaticky detekéni systém s dronem na svéte,
ktery detekuje zraloky, krokodyly a dalsich 16 rtuznych druhtt motského
zivota. Toto feseni s podporou umélé inteligence poskytuje 90% piesnost.

Vhodné pojmenovany systém SharkSpotter vyuziva umeélou inteligenci,
ktera vyuziva neuronové sité s hlubokym uc¢enim a techniky zpracovani ob-
razu, které mohou v realném c¢ase detekovat a varovat operatora, pokud se u
pobftezi nachazi zralok.

Mimo jiné na sobé dron také nese sirénu k ohlaseni nebezpeci a v piipadé
zachrannych akci dokaze odhodit samonafukovaci plovaci ”roury” pro zachranu
az CtyT osob.



4.2 Klasifikace stromu

Segmentace lesa

Ekologové, ke své praci obcas potiebuji zmapovat a klasifikovat lesni po-
rosty ve velkém méfitku. Ke shromazd ovani a analyze téchto dat jsou potieba
velice drahé senzory.

Védci z Korejské univerzity vSak prisli s vyrazné levnéjsi alternativou.
Podarilo se jim vyuzit spotiebitelsky dron a vetfejné dostupny balicek pro
hluboké uceni. Za pomoci dronu pak byli schopni potizovat letecké snimky
lesa a segmentovat je na jednotlivé stromy. Ty poté byli schopni roziadit do
7 ruznych kategorii. Vysledky této studie méli 89% tispésnost.

Projekt je velmi uispésny hlavé diky jednoduchosti a finanénim tsporam.
Zatimco u ostatnich metod je potteba specidlnich drahych multispektralnich
senzoru, u této metody je pouzit obycejny barevny fotoaparat.

4.3 Oprava mosti

Dénské ostrovy Zéland a Fyn spojuje visuty most pres Velky Belt po-
staveny pted vice nez 20 lety. O jeho udrzbu se stara holdingova spole¢nost
Sund & Beelt. Ta ve spolupraci s Microsoftem nasadila inovativni feseni kom-
binujici flexibilitu dronu s moznostmi umélé inteligence.

Drony létaji okolo mostu a pofizuji tisice snimku. Odborni specialisté
pak nemusi ztracet cas zavéSeni na lané ruénim snimkovanim mostu, ale
vyuzivaji své zkusSenosti pti trénovani algoritmu strojového uceni. Ten pak
dokaze rozeznat ze snimku poskozeni mostu.
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