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Co je robot 1

Pivod slova robot
Slovo robot je Eeského plivodu

» Obecné je znamo, Ze se poprvé objevilo ve hfe Karla Capka R.U.R. (Rossumovi
Univerzalni Roboti), a proto je n&kdy p¥isuzovano jemu.

» Méné uz je znamo, Ze s timto slovem priSel jeho bratr Josef.

» V Capkov& h¥e byly roboti uméli lidé sestrojeni ze syntetické organické hmoty, tj
nikoliv z kovu a plastd jako vétSina dnesnich roboti

» Pojem ozivlé syntetické bytosti se v8ak v literatufe objevuje vicekrat.
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them - R
0 SLOVE ROBOT vazo
prost

Zminku proj. Chudoby ¢ tom. jak se podle
rédectvi Oxfordského slovniku ujalo slovo
Robot ¢ jeho odvozeniny v angli€tiné, mne
upoming na stary dluh, To slovo totis nery-
i mydel autor hry RUR. nvbrz toliko je uredl
v zirot. Bylo 1o tak: v jedné nestieZené chei- gyt |
li napadla Feéeného autora litka na tu hru. sam
i I bizel s tim za tepla na svého bratra Josefa. dusta

0

malie, ktery zrovna stil u 3tafle a maloval ‘:'\":3
s Ty, Josef,c zaéal autor, »ji bych mél mys- ny

lenku na hru.- 3 l"‘l
s Jukou.« Lruéel malii (opravdu bruéel, ne- ‘,:, :
Lot driel pri tom v ustech 3tétec). wiho
futor mu to Fekl tak struéné, jak to slv. sl.ozi
sTak to napis,« dél maliF. aniz vvndal 3t6- czel
tec = tist q prestal natirat platno, Bylo to o {,"'."']‘e'
wrazlivé lhostejné. Ui
sAle ji necim,« Fekl autor, ~jak mam 1Yy asi
wmilé délniky nazvat. Rekl bych jim Labori, ::':"k_!
‘m ale piipadi mné to néjak papirové.x !
I;:::\':; »T’:kpiim Fekni Roboti,« mumlal malii se ":;‘k’l
3K stéitcem v istech a maloval dil. 4 bylo to. zeny
f""".' pisobem se tedy zrodilo slovo Robot; ihd:
:-:h:: imto prifceno syému skmeanen!u pii- "0"
rué- K.C. 2 i‘ %
l Nove knuy V'

Sam Karel Capek piivod slova vysvétlil
v Lidovych novindch v nedéli 24. 12. 1933 rano:

FAKULTA APLIKOVANYCH VED

D> ZAPADOCESKE UNIVERZITY DEPARTMENT OF
VL CYBERNETICS
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Co je robot 3

Plvod slova robot
Karel Capek: R.U.R.
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Co je robot 4

Golem

» Golem je v Zidovské mystice oZivena socha,
kterda oZiva vloZenim $ému, nemuZe mluvit,
ale pouze posloucha pfilazy svého pdana.

» Nejznaméjsi golem je ten z povésti o
rabinu Léwovi (spravn& Jehuda Liva ben
Becalel), kery byl rabinem a u¢encem za
vlady krale RUdolfa II.

» Podle pové&sti stvofil Golema, aby
predevsim ochrarioval Zidovské ghetto od
krest'an(.
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Co je robot 5

Pygmalion a Galateia

» PYipomenout zde miZeme i povést o kyperském krali &i socha¥i Pygmalionovi,
ktery se zamiloval do své sochy tak, Ze uprosil bohyni Afroditu, aby sochu oZivila
a stvorila tak jeho Zenu Galateiu.

» 7 tohoto namé&tu mimochodem &erpal George Bernard Shaw, kdyZ napsal hru
Pygmalion, pFestoZe v ni nejde o oZiveni sochy, ale o proménu skute¢né prosté
divky na zakladé siazky v okouzlujici ddmu, pozdé&ji zfilmovano i zpracovano jako
muzikal My Fair Lady.

Historie kybernetiky a umé&lé inteligence 5/26



Co je robot  Robotické zdkony Primyslova ramena Pojizdné roboty Zvifeci a humanoidni roboti
00000@000 OO0 0000 00000 00000

Definice

Definice robota
Definic existuje opét velka fada. Podle nejznaméjsi a nejrozumnéjsi by robot mél:

» ziskavat informace ze svého okoli a na zaklad& téchto informaci modifikovat své
chovani,

» byt schopen alespon ¢aste¢né autonomniho chovani tj. dokdzat po néjakou dobu
fungovat bez zasahu &lovéka,

» pohybovat se v prostfedi a to bud' cely nebo alespoii néjakou svoji ¢asti.

Historie kybernetiky a umé&lé inteligence 6/26



Co je robot  Robotické zdkony Priimyslova ramena Pojizdné roboty ZviFeci a humanoidni roboti
000000e00 00O 0000 00000 00000

Manipulator
» je stroj, nemajici vlastni inteligenci, je dalkové ovladany.
Cyborg
» (ili cybernetic organism je jakakoliv bytost vznikld kombinaci Zivého organismu a
elektromechanickych prvkl a je obvykle humanoidni.

e !
D ZAPADOGESKE UNNERZITY RO
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Souvisejici pojmy

Souvisejici pojmy
Humanoid
» je cokoli pfipominajici ¢lovéka,
» spravnéjitedy pouZijeme termin humanoidni robot, tedy réobot, ktery stavbou téla
napodobuje &lovéka.
Android

P se prenesené se pouziva pro umélé bytosti, které jsou od ¢lovéka v zasadé
k nerozeznani,

P niceméné Cisté lingvisticky je to cokoliv pfipominajici muze.
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https://www.google.cz/search?q=robot&tbm=isch

V PLZNI CYBERNETICS
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Isaac Asimov

Isaac Asimov

» |zak Judovi¢ Ozimov byl americky
spisovatel a biochemik Zidovského plivodu
a pravdépodobné se narodil 2. 1. 1920
v Rusku, V jeho 3 letech rodina emigrovala
do USA, rodi¢e mluvili jidi§ a on sdm nikdy
nemluvil rusky ani se do Ruska nevratil.

» Je autorem ¥ady knih s robotickou a

vesmirnou tématikou. Je ale také autorem
pojmu robotika jako takového.
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Ja, robot

Soubor povidek J3, robot

» Za stéZejni dilo z hlediska robotiky miZeme povaZovat sérii plivodné samostatné

vydanych povidek, které byly pozdéji sebrany do jedné knihy s ndzvem J3&, robot.

» Autor s ndzvem nesouhlasil, nebot’ kopiroval starsi ¢lanek, ktery jej plivodné
inspiroval.

» V jedné z povidek s ndzvem Hra na honénou definoval t¥i zdkony robotiky
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11/26



Co je robot Robotické zdkony Primyslova ramena Pojizdné roboty Zviteci a humanoidni roboti
000000000 O0e 0000 00000 00000

Zakony robotiky

Zakony robotiky Isaaca Asimova

» 1. Robot nesmi ubliZit ¢lovéku nebo svou neinnosti dopustit, aby bylo ¢lovéku
ubliZeno.
» 2. Robot musi uposlechnout p¥ikazi ¢lovéka, kromé& p¥ipadi, kdy jsou tyto p¥ikazy
v rozporu s prvnim zdakonem.
» 3. Robot musi chranit sdm sebe pfed poskozenim, kromé p¥ipadii, kdy je tato
ochrana v rozporu s prvnim nebo druhym zdkonem.
Je tteba si ale uvédomit, Ze Asimov definoval tyto zdkony predevsim kvili své literarni
¢innosti (jako zdpletka mnoha robotickych povidek bylo dodrZovani &i dodr3eni téchto
zdkon)
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Prvni priimyslovy robot

Unimate

Prvni primyslovy robot vynalezl George Devol

UNIMATION, INC.
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George Devol

George Charles Devol Jr.

» Devol se narodil 20. 2. 1912 a zemfel
11. 4. 2011

» Byl vyndlezcem, ktery si v 50 letech
minulého stoleti nechal patentovat
primyslovy robot, ktery pak v roce 1960
prodal General Motors.
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Unimation

Unimate a PUMA

» Na zakladé prvniho prototypu probihal
vyvoj v 60. letech, vysledkem &ehoZ byl
robot Umimate pro presun materialu a pro
svarovani

» Velky zajem jevily pfedevsim automobilky
GM, Chrysler, Ford a Fiat.

» Poté, co se firma dostala do zisku, vyvinula
robot PUMA (Programmable Universal
Machine for Assembly), jehoZ hlavnim
autorem byl Victor Scheinman
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Dalsi primyslové roboty

Dal&i "arms”

Stanford arm (1969)

Rancho arm

Tentacle arm (1968)
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Stanford Cart

1960 — Stanford cart

» Stanford cart byl zkonstruovan na
Stanfordové& univerzité Jamesem L.
Adamsem, studentem strojniho inZenyrstvi
v roce 1960-61

» Stroj byl vybaven 4 koly, ktera byla
testovdna jak v ovlani 2 (jako u
automobilu), tak v ovlddani viech 4.

» Stroj byl také vybaven televizni kamerou,
ktera byla v po&atcich fixné smérovana
doptedu..
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Shakey

1966-1972 — Shakey

» V letech 1966 aZ 1972 byl na Artificial
Intelligence Center of Stanford Research
Institute (nyni znamé jako SRI
International) vyvinut Shakey.

DEPARTMENT OF
CYBERNETICS
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Flakey

1985 — Flakey

» O par let pozdéji byl tamtéZ vyvinut jeho
nastupce Flakey.
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Rodney Brooks

Rodney Brooks, narozen 1954

» pivodem Australan, absolvoval Stanford a
mnoho let plsobil na MIT, pozdéji
zakladatel a technicky Feditel firem iRobot
a Rethink Robotics.

D ZAPADOCESKE UNIVERZIT DEPARTMENT OF
N CYBERNETICS

Historie kybernetiky a umé&lé inteligence 20/26



Co je robot Robotické zdkony Primyslova ramena Pojizdné roboty Zviteci a humanoidni roboti
000000000 000 0000 0000e 00000

Rodney Brooks 2

Myslenky Rodenyho Brookse

» silny oponent konceptu (umélé) inteligence jako manipulace se symboly a
vytvareni komplexnich modelli v paméti robotli Svét si je sam svym nejlepsim
modelem navic vZdy pfesnym

P zastdnce reaktivni nebo téz behavioralni robotiky Inteligence je vysledkem
interakce mezi percepci a akci

» autor mnoha druhii roboti, v po&atcich inspirovanych hlavné hmyzem —
Brooksovy myslenky Ize voln& shrnout jako Inteligence je schopnost spravné
reagovat na své okoli. Hmyz to dokaZe i s minimem neurond a bez rozvinuté
schopnosti manipulace se symboly
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» Genghis
» Cog
» Kismet
B ZAPADOGEOKE Ry DEPRRTIENT OF
Ve CYBERNETICS
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Pojizdné roboty Zvifeci a humanoidni roboti

Co je robot  Robotické zakony Priimyslovd ramena
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Humanoidni roboti Honda

Humanoidni roboti Honda

P1 P2 P3 P4 ASIMO ASIMO
(1993)" (1996) (1997) (2000) (2000) (2005)
Weight 175kg 210kg 130kg 80kg 52kg 54kg
Height 1915cm | 1820cm | 160.0cm | 160.0cm 120.0cm 130.0cm
Width 60.0cm 60.0cm 450cm 450cm
Depth 758cm 555cm 440cm 37.0cm
i 2.7 km/h (walking)
Walking speed 2kmh 2kmh 2kmh 1.6 kmh
6 kmvh (running)
1 kg (carryin
Skghand | 2kghand =D
> 10kg (on cart)

Max working load

Battery 135V -6 Ah-NiZn 384V-NiMH| 51.8V-Liion
30 minutes | 1 hour (walking)?!

15 minutes | 25 minutes

Continuous operating time

Degrees of freedom

Image
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Roboti od Boston dynamics

Roboti od Boston dynamics

|

DEPARTMENT OF
CYBERNETICS
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Dékuji za pozornost ...

Dotazy?
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