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Letecky autopilot
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1 Uvod

Autopilot je zarizeni, které je napojené na hydraulické
a elektrické Tidici systémy letadla a diky tomu dokaze
letadlo ridit a vést.

Dnesni autopilot dokaze ovladat letadlo ve vsech trech
osach a sam bez pilotovi asistence doletét s letadlem z
bodu A do bodu B, jedina situce , kde je potieba pilotova
pozornost, je vzlétani a pristavani, ale to neznamena ze
lidsky pilot neni potieba, autopilot ma za tkol pilotovi
pomahat a usetfit mu praci pti ovladani letadla.

Starsi verze autopilota nedokazali s letadlem doletét z
jedné destinace do drhué a tak spise pilotovi usnadnovali
praci. Dokazali totiz, jen udrzovat vysku letadla, stabili-
zovat rychlost letu, udrzovat nastaveny kurz, tim padem
byla lidska posadka nezbytnou soucasti pri rizeni letadla.

Dnes jsou autopiloti soucasti vétsiny komercnich le-
tadel a vyznamné prispivaji k bezpecnosti a efektivité
letu. Tyto systémy jsou navrzeny tak, aby umoznovaly
automatické tizeni vetsiny fazi letu, véetné startu, letu,
pristani a manévrovani. Navic se stale vyvijeji a zlepsuji,
coz prinasi vyssi droven bezpecnosti a pohodli pro ces-
tujici a posadky letadel.



2 Historie

Prvni letecky autopilot vynalezl american Lawrence
Sperry, v roce 1912. Sperryho vynalez se jmenoval ” gyro-
skopicky automaticky pilot”neboli ” George” jak ho spousta
pilotu pojmenovala. Jeho funkei, bylo automaticky vy-
rovnavat letadlo za letu, aby pilot nemusel. Po 1. svétové
valce se projektu ujal jeho syn Elmer Sperry a v roce
1930 demonstroval schopnost automaticky udrzet letadlo
na spravném kurzu a vysce, bez zasahu pilota, po dobu
az ti1 hodin.

V prubeéhu 2. svétové valky se vyznam autopilottu zvysil,
jelikoz umoznovaly pilotum létat dlouhé mise a zlepsovaly
bezpecnost letu. Po vélce byly autopiloti dale vyvijeni a
zlepsovani, coz umoznilo automatické rizeni letadel pfi
ruznych fazich letu, jako napriklad pfi startu, pristani a
manévrovani.

Po valce méla cestovni letadla 5 ¢lent posadky: dva pi-
loty, letového indzenyra, navigatora a radiového operatora.
Jenze v prubéhu let se diky pokroku v automatizaci a
zlepsovani letovych systému staly role, jako je letovy indzenyr,
navigator a radiovy operator nepotiebnymi a zbyli jen pi-
loti.

V 70. a 80. letech se objevily prvni komercni letadla
s plné automatickymi autopiloty, které umoznovaly pi-



lotum odpoc¢inout si béhem letu. Tyto autopiloti byly
také vybaveni systémy pro automatické reseni nouzovych
situaci, jako napriklad automatické pfistani.

V této dobé se, také ukazaly vyzkumy, které naznacovaly
ze vétsina leteckych katastrof byla, zavinéna lidskou chy-
bou. A proto se, zacali navrhovat letadla které, zacali
vyuzivat fly by wire technologie.

3 Moderni letecky autopilot

Moderni letecky autopilot je pocitacovy systém, ktery
je soucasti vetsiny modernich letadel. Jeho hlavnim tikolem
je automaticky 1idit a regulovat letové vlastnosti leta-
dla, jako je vyska, rychlost, smér a naklon. Autopilot se
také muze pouzit k automatickému provedeni letovych
manévri, jako je start, pristani a manévry v prostoru.
Tyto systémy jsou vybaveny radou senzoru a pokrocilého
softwaru, které poskytuji informace o okolnim prostiedi.
Piloti také mohou diky témto informacim nastavovat potiebné
letové parametry a tim naplanovat letovou trasu dopredu.



4 Fly-by-wire technologie

Fly by wire je systém pouzivan v modernich letadlech
a nahrazuje tradicni mechanické ovladani elektronickymi
ridicimi signély. Tyto signaly se pomoci elektrickych ka-
belt dostanou z kokpitu do ruznych ovladacich prvku le-
tadla. Ve fly by wire systémech je nejdulezitési ¢asti ridic
pocitac, ktery prijima signaly z pilotovych kontrolnich
vstupu (knipl, packy a tlacitka) a posild je do ovladacich
systémt letadla (klapky, smérovky, viskovky atd.). Ridici
pocitac muze, tyto signaly také upravovat aby se vyhnul
pripadnym chybam pilota, které by mohli ohrozit letadlo
nebo posadku, nebo by také mohli zpusobit odklonéni od
letové trasy.

Technologie Fly by wire poskytuje nékolik vyhod, oproti
mechanickému ovladani, napiiklad umoznuje leteckym
inzenyrum navrhnout vice areodinamické povrchy, diky
kterym muze mit letadlo nizsi spotiebu paliva. Také se
zlepsuje zpolehlivost, snizuje hmotnost a zlepsuje bezpecnost.
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