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1 Unimate

1.1 Historie

V roce 1954, George Devol, podal patent popisujici autonomni stroj, ktery
mohl ukladat ptikazy krok za krokem a podle téchto ptrikazu presouvat dily po
tovarné. Devol G. se spojil s dalsim podnikatelem, Josephem Engelbergerem a
spolecné postavili prvni prototyp v roce 1958. Pozdéji spolecné vytvorili prvni
robotickou firmu s ndzvem Unimation(” Universal Automation”) v Danbury.

V roce 1961 pridali prvni Unimate do montazni linky v tovarné firmy
General Motors v Ewing Township, kde tento robot extrahoval zhavé kovové
casti z lictho stroje a svatoval tyto ¢asti na auta. Tento tikon mohl byt ne-
bezpecény pro pracovniky, ktefi by se mohli otrravit toxcikymi parami. Brzo
po naistalovani do provozu si Unimate koupily ve velkém mnozstvi také firmy
jako je Chrysler, Ford a nebo Fiat,

Prvni roboti Unimate se zacaly prodavat na pocatku 70. let a prodavaly
se kolem 35,000 americkych dolaru (vice nez 200,000 v dnesnich dolarech).

1.2 O zivoté vynalezct
1.2.1 George Charles Devol Jr.

Byl americky vynalezce a podnikatel. Za vytvotreni prvniho prumyslové
robota se mu také rika ”Dédecek Robotiky”.

Narodil se 20. Unora 1912 v Kentucky, Louisville do pomérné bohaté ro-
diny. Vystudoval ekonomickou skolu po které vynalezl a nechal si patentovat
automatické dvere.

Béhem 2. svétové valky také vynalezl nékolik vynalezu, jako napriklad
automatické otevirani pracky, pokud kolem ni nékdo projde a také byl casti
skupiny, kterd vynalezla mikrovinku, avsak to uz bylo po 2. svétové valce.



Zemtel 11. Sprna 2011 ve véku 99 let.

1.2.2 Joseph Engelberger

Byl americky fyzik, inZenyr a podnikatel. Po vytvoreni Unimate zacal pra-
covat jako podnikatel a hlasity zastance robotiky i v ostatnich prumyslech
nez jen tovarnach, jako naptiklad verejné sluzby, zdravotnictvi a nebo pro-
zkoumavani vesmiru.

Narodil se 26. Cervence 1925 v New Yorku, Brooklyn. Vyristal ve Con-
necticut, ale pozdéji se vratil do New Yorku na Univerzitu. Vystudoval titul
Master of Science a zacal pracovat jako inzenyr pro Manning, Maxwell and
Moore, kde pozdéji potkal George Devola.

Po vytvoteni Unimate spole¢né s Georgem Devolem si nechal patentovat
magenticky pohon a HelpMate, coz byl robot vyuzivan v nemocnicich jako
rozvazec¢ vseho mozného.

Zemfel 1. Prosince 2015 v Connecticutu, Newtown, ve véku 90. let.




1.3 Popis

Unimate byla hydraulicka manipulacni ruka, ktera dokazala délat tkony,
které se opakuji. Je vybaven paméti pro stovky naprogramovatelnych kroku
a opakovatelnost polohy je v rozmezi 1 mm. Byl asi 142 centimetru vysoky a
400 cm dlouhy. Jeho prvni modely vézily az 1575 Kg. Mél 6 stupnu volnosti,
3 mél na samostné ruce a 3 mél na zapésti ruky.

2 Puma

2.1 Historie

V roce 1978, kdyz se firma Unimation spojila s firmou Vicarm, kterd vyny-
lezla innovativni design robotické ruky, Unimation uvedl nového prumyslového
robota s ndzvem PUMA, nebo-li Programmable Universal Machnie for As-
sembly. Tento robot se stal velice popularnim jak v prumyslu, tak také i ve
vyzkumnych centrech.

Roboti PUMA byly léta vytvarena firmou Unimation, nez ji v roce 1980
odkoupila firma Westinghouse a pozdéji firma Staubli. Nokia Robotics také
vytvarely kolem 1500 PUMA v prubéhu 80. let a jejich nejprodavanéjsi model
byl PUMA-560.

Design robotu PUMA byl pozdéji rozdélen do 3 velkych serii: 200, 500 a
700. Serie 200 byly mensi stolni jednotky. Tento model byl také pouzit pro
1. robotickou biopsii mozku v roce 1985. Serie 500 mohla dosahovat az 2
metru a také byla tim nejpopularnéjsim designem. Serie 700 jsou ty nejvétsi
z téchto skupin a byly vymysleny pro montéze, malovaci a svarovaci prace.



2.2 Definice

PUMA je programovatelny universalni montazni stroj, ktery je planovan
jako kombinace robotu, automatizace, prenosovych zafizeni, podavacu dilu a
kriticky dulezitych lidskych bytosti.

2.3 Popis

VSechny designy se skladaji ze 2 hlavnich soucasti: mechanickd ruka a
ovladaci systém. Mechanické ruky mohou mit ruzny pocet stupnu volnosti,
ale vétsinou mivaji téchto stupnu 6. Déle mohou byt ruzné dlouhé a nebo
ruzné nastavee.w
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