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1 Zivot

Victor Scheinman se narodil 28. prosince 1942 ve mésté Augusta ve Spo-
jenych statech americkych. Byl to prukopnik v odvétvi robotiky a mechaniky.
Mezi jeho nejslavnéjsi vynélezy patii Stanford arm a Programmable Univer-
sal Machine for Assembly (PUMA). Zemfel 20. zaii 2016 v Californii.

1.1 Studium

Victor byl od mala velmi vynalézavi. V priubéhu stfedni skoly se mu
podafilo sestrojit hlasové ovladany psaci stroj. Jiz od svych Sestnécti let zacal
studovat na MIT a v roce 1963 ziskal titul v oboru letectvi a kosmonautika.

Déle studoval na Stanfordské univerzité, kde ziskal magistersky titul v
strojirenstvi. Poté pracoval nékolik mésicu pro Boeing a rok cestoval po svéte,
nez se opét vratil na Stanford. V prubéhu svého inzenyrského studia se stal
asistentem vyzkumu v laboratofi umélé inteligence a byl pfidruzen ke sku-
piné, ktera se zameérovala na vyzkum robotickych ramen. V té dobé méli jedi-
nou mechanickou pazi s ndzvem Rancho, kterou koupily z nemocnice Rancho
Los Amigos. Victor pracoval na nékolika ruznych typech pazi, az nakonec v
roce 1969 navrhl robotickou pazi s ndzvem Stanford arm, kterou pouzil jako
diplomovou praci a ziskal inzenyrsky titul.

1.2 Prace

Po ukonceni studia Sel pracovat na rok do spolecnosti Raychem, ve které
nebyl moc spokojeny. Kdyz se mu tedy po roce ozvali ze Stanfordu, zda by
jim nepostavil Stanford arm, tak prijal. Victorovi se podatilo sestrojit dvé
paze, zlatou a modrou. O stanford arm se zvedl veliky zdjem mezi ruznymi
vyzkumnymi centry. MIT pozadalo Victora, zda by jim nenavrhl pazi, ktera
by byla co nejmensi a mohla by provadét chirurgické zdkroky. Kdyz po ném
pak chtéli nékolik pazi vyrobit, Victor se rozhodl zalozit firmu na vyrobu
jeho pazi Vicarm.

Po tuspéchu na veletrhu robotu Victora oslovila spoleénost General Mo-
tors a pozadovali vétsi verze jeho robotickych pazi. Jeho firma Vicram ovsem
neméla dostatecnou kapacitu na tak velkou zakazku a tak se spojil se spolec¢nosti
Unimation, kde zacali vyvoj pazi PUMA.

Kdyz Victorovi koncila pracovni smlouva, rozhodl se spolu s dalsimi lidmi
zalozit novou spolecnost Automatix. Cilem firmy bylo vytvorit robotické



systémy, které by obsahovali svafovaci roboty, montazni roboty a zobrazovaci
systémy. Spolecnost ovsem nebyla vydélecnd a nakonec byla prodéna.
V pozdéjsich letech pak prednasel na Stanfordské univerzite.

2 Vyznamné vynalezy

2.1 Stanford arm

Stanford arm byla jedna z prvnich plné elektrickych robotickych pazich
ovladanad pomoci pocitace na svété. Rameno disponuje Sesti klouby a kazdy
kloub obsahuje brzdny systém. Pohyb je zajistén stejnosmérnymi motory.
Paze byla konstruovana tak, aby byla jednoducha na ovladani a na udrzbu.

2.2 PUMA

Jedna se pokrocila pocitacem ovlddana ramena navadéna senzory. Byly
navrzené na uziti v prumyslu. Od roku 1978 se pouzivali prevazné v sesta-
vovani automobilti. OvSem mensi verze maji uziti i v biochemickém pramyslu.
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