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1 Život

Victor Scheinman se narodil 28. prosince 1942 ve městě Augusta ve Spo-
jených státech amerických. Byl to pr̊ukopńık v odvětv́ı robotiky a mechaniky.
Mezi jeho nejslavněǰśı vynálezy patř́ı Stanford arm a Programmable Univer-
sal Machine for Assembly (PUMA). Zemřel 20. zář́ı 2016 v Californii.

1.1 Studium

Victor byl od mala velmi vynalézav́ı. V pr̊uběhu středńı školy se mu
podařilo sestrojit hlasově ovládaný psaćı stroj. Již od svých šestnácti let začal
studovat na MIT a v roce 1963 źıskal titul v oboru letectv́ı a kosmonautika.

Dále studoval na Stanfordské univerzitě, kde źıskal magisterský titul v
stroj́ırenstv́ı. Poté pracoval několik měśıc̊u pro Boeing a rok cestoval po světě,
než se opět vrátil na Stanford. V pr̊uběhu svého inženýrského studia se stal
asistentem výzkumu v laboratoři umělé inteligence a byl přidružen ke sku-
pině, která se zaměřovala na výzkum robotických ramen. V té době měli jedi-
nou mechanickou paži s názvem Rancho, kterou koupily z nemocnice Rancho
Los Amigos. Victor pracoval na několika r̊uzných typech paž́ı, až nakonec v
roce 1969 navrhl robotickou paži s názvem Stanford arm, kterou použil jako
diplomovou práci a źıskal inženýrský titul.

1.2 Práce

Po ukončeńı studia šel pracovat na rok do společnosti Raychem, ve které
nebyl moc spokojený. Když se mu tedy po roce ozvali ze Stanfordu, zda by
jim nepostavil Stanford arm, tak přijal. Victorovi se podařilo sestrojit dvě
paže, zlatou a modrou. O stanford arm se zvedl veliký zájem mezi r̊uznými
výzkumnými centry. MIT požádalo Victora, zda by jim nenavrhl paži, která
by byla co nejmenš́ı a mohla by provádět chirurgické zákroky. Když po něm
pak chtěli několik paž́ı vyrobit, Victor se rozhodl založit firmu na výrobu
jeho paž́ı Vicarm.

Po úspěchu na veletrhu robot̊u Victora oslovila společnost General Mo-
tors a požadovali větš́ı verze jeho robotických paž́ı. Jeho firma Vicram ovšem
neměla dostatečnou kapacitu na tak velkou zakázku a tak se spojil se společnost́ı
Unimation, kde začali vývoj paž́ı PUMA.

Když Victorovi končila pracovńı smlouva, rozhodl se spolu s daľśımi lidmi
založit novou společnost Automatix. Ćılem firmy bylo vytvořit robotické
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systémy, které by obsahovali svařovaćı roboty, montážńı roboty a zobrazovaćı
systémy. Společnost ovšem nebyla výdělečná a nakonec byla prodána.

V pozděǰśıch letech pak přednášel na Stanfordské univerzitě.

2 Významné vynálezy

2.1 Stanford arm

Stanford arm byla jedna z prvńıch plně elektrických robotických paž́ıch
ovládaná pomoćı poč́ıtače na světě. Rameno disponuje šesti klouby a každý
kloub obsahuje brzdný systém. Pohyb je zajǐstěn stejnosměrnými motory.
Paže byla konstruována tak, aby byla jednoduchá na ovládáńı a na údržbu.

2.2 PUMA

Jedná se pokročilá poč́ıtačem ovládaná ramena naváděná senzory. Byly
navržené na užit́ı v pr̊umyslu. Od roku 1978 se použ́ıvali převážně v sesta-
vováńı automobil̊u. Ovšem menš́ı verze maj́ı užit́ı i v biochemickém pr̊umyslu.
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Obrázek 3

3

https://ethw.org/Oral-History:Victor_Scheinman
https://harveycohen.net/vic.htm
http://infolab.stanford.edu/pub/voy/museum/pictures/display/1-Robot.htm
https://www.britannica.com/technology/robot-technology#ref849970
https://upload.wikimedia.org/wikipedia/commons/thumb/3/3b/Victor_Scheinman_at_MIT_Museum.agr.jpg/230px-Victor_Scheinman_at_MIT_Museum.agr.jpg
http://infolab.stanford.edu/pub/voy/museum/pictures/display/robots/IMG_2403ArmOverall.JPG
https://www.researchgate.net/profile/Lorenzo-Scalera/publication/329590080/figure/fig5/AS:737387894292480@1552818382436/The-PUMA-robot-from-16.ppm

	Život
	Studium
	Práce

	Významné vynálezy
	Stanford arm
	PUMA

	Zdroje

