Zkratka pfedmétu:
Nézev predmétu:
Akademicky rok:

Pracovi$té / Zkratka
Nazev
Akreditovano/Kredity
Rozsah hodin

Obs/max

Letni semestr

Zimni semestr

Rozvrh

Vyuéovaci jazyk

Volné zapisovatelny pfedmét

Hodnotici stupnice

Pocet hodin kontaktni
Automat. uzn. zép. pted zk.
Periodicita
Nahrazovany pfedmét
Vyloucené pfedméty
Podmifiujici pfedméty

Popis pfedmétu

KKY/LS2
Linearni systémy 2
2023/2024

KKY /LS2

Linearni systémy 2

Ano, 6 Kred.

Ptednaska 3 [HOD/TYD] Cvi€eni 2 [HOD/TYD]

Statut A Statut B Statut C

35/- 0/- 0/-
0/- 0/- 0/-

Ano

Cestina, Ném¢ina

Ano

12|34

Ano v piipadé predchoziho hodnoceni 4 nebo nic.

K
Zadny
Nejsou definovany

Nejsou definovany

Ptedméty informativné doporudené KKY/LSI1

Pfedméty které pfedmét podmitiuje a

Cile pfedmétu (anotace):

KKY/MATL
a
KKY/SIMUL

KKY/ARI, KKY/SZTR, KKY/TRSZ

Cilem pfedmétu je, aby student

- ziskal pfehled o klasickych regula¢nich ulohach, o struktufe regulac¢nich
obvodu a o zakladnich typech dynamickych i nedynamickych regulatort.

- dokazal analyzovat realnou regulac¢ni tilohu v jeji celistvosti, umél formulovat pozadavky na
kvalitu regulace v ¢asové i frekvencni oblasti pfi sou¢asném respektovani v§ech omezeni.

- byl schopen pouzit vhodné metody pro navrh spojitych i ¢islicovych
regulatord a ziskavat potiebna data z realného procesu.

- byl schopen analyzy nelinearnich dynamickych systému a zékladni orientace v problémech jejich

fizeni.

PoZadavky na studenta

doplnit nezbytymi komentafi.
Piedmét je zakoncen kombinovanou zkouskou.

Obsah

Tisknuto:

Akademicky rok

Zptisob zakondeni

Forma zakon¢eni

Zapocet pred zkouskou
Pocitan do priméru
Min. (B+C) studentii
Opakovany zépis
Vyuéovany semestr
Pocet dnii praxe

Hodn. stup. zp. pfed zk.
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2023/2024
Zkouska

Kombinovana

ANO

ANO

10

NE

Letni semestr
0

SN

.....

Cislicové regulaéni obvody, vzorkovani a rekonstrukce signalu. Diskretizace spojitych linearnich dynamickych systéma.
Matematické modely, identifikace systému. Zakladni regulac¢ni Gilohy, omezeni na kvalitu regulace. Regulace na konstantni
hodnotu, problémy sledovani a kompenzace poruch, regula¢ni obvod s jednim a dvéma stupni volnosti. Zakladni typy regulatort -
spojita a diskrétni verze, PID regulator, obecny dynamicky regulator, stavovy regulator. Metody syntézy v asové a frekvenéni
oblasti, umistitelnost polt.. Rekonstruktory stavu, dynamicky kompenzator. Nelinearni dynamické systémy, harmonicka
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linearizace, reléové systémy. Ljapunovova teorie stability.

Studijni opory

Studentiim je k dispozici kurz v Google Classroom se vSemi podstatnymi informacemi a materialy.

Garanti a vyucujici

* Garanti: Ing. Martin Goubej, Ph.D. (100%)
 Pfednasejici: Ing. Martin Goubej, Ph.D. (100%)
* Cvidict: Ing. Martin Goubej, Ph.D. (100%), Ing. Martin Langmajer (100%)
Literatura
* Doporucené: Wittenmark, Bjorn. Computer-controlled systems : theory and design. 2nd ed. Englewood Cliffs :
Prentice-Hall, 1990. ISBN 0-13-172784-2.
* Doporucené: Goodwin, Graham Clifford; Graebe, Stefan F.; Salgado, Mario E. Control system design. Upper
Saddle River : Prentice Hall, 2001. ISBN 0-13-958653-9.
* Doporucena: Linearni systémy 2 (Melichar J.) - www.kky.zcu.cz/cs/courses/Is2 >
* Doporucené: Havlena, Vladimir. Moderni teorie rizeni : doplnkové skriptum. 1. vyd, dotisk. Praha : Vydavatelstvi

CVUT, 2001. ISBN 80-01-02036-3.

Casova néroénost
Vsechny formy studia
Aktivity Casové naro&nost aktivity [h]
Ptiprava na zkousku [10-60] 51
Kontaktni vyuka 39
Vypracovani semindrni prace v bakalarském 30
studijnim programu [5-40]
Pfiprava na souhrnny test [6-30] 10
Prakticka vyuka [vyjadfeni poc¢tem hodin] 26
Celkem: 156
Hodnotici metody

Odborné znalosti - odborné znalosti dosaZené studiem pfedmétu jsou ovéfovany hodnoticimi metodami:
Kombinovana zkouska,
Test,

Odborné dovednosti - odborné dovednosti dosaZené studiem pfedmétu jsou ovéfovany hodnoticimi metodami:
Demonstrace dovednosti (prakticka ¢innost),
Kombinovana zkouska,

Obecné zpiisobilosti - obecné zpiisobilosti dosaZené studiem pfedmétu jsou ovéfovany hodnoticimi metodami:
Semindarni prace,

Pfedpoklady

Odborné znalosti - pro Gsp&$né zvladnuti pfedmétu se pfedpoklada, Ze je student pfed zahajenim vyuky schopen:

disponovat zakladnimi znalostmi z matematiky

disponovat zakladnimi znalostmi z fyziky
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disponovat zakladnimi znalostmi z linedrni algebry
disponovat zdkladnimi znalostmi z vypocetni techniky
Odborné dovednosti - pro Usp&§né zvladnuti pfedmétu se predpoklads, Ze student pfed zahajenim vyuky dokaZe:
matematicky formulovat zadany problém
samostatné pracovat v SW nastrojich Matlab a Simulink
vyuzivat elementarni znalosti z matematiky a fyziky k popisu jevil probihajicich v dynamickych systémech
Obecné zpiisobilosti - pfed zahajenim studia pfedmétu je student schopen:
be. studium: rozpozna problém, objasni jeho podstatu, roz¢leni ho na ¢asti,
Vyucovaci metody
Odborné znalosti - pro dosaZeni odbornych znalosti jsou uZivany vyu€ovaci metody:
Prednaska s aktivizaci studentd,
Samostudium,
Samostatna prace studentt,
Individualni konzultace,
Diskuse,
Odborné dovednosti - pro dosaZeni odbornych dovednosti jsou uZivany vyucovaci metody:
Laboratorni praktika,
Cviceni (praktické ¢innosti),
Obecné zptisobilosti - pro dosaZeni obecnych zptisobilosti jsou uzivany vyu€ovaci metody:
Reseni problémii,
Demonstrace dovednosti,
Vysledky uéeni
Odborné znalosti - po absolvovani pfedmétu prokazuje student znalosti:
vyuzivat metody matematicko-fyzikalniho modelovani
identifikovat model systému na zaklad¢ experimentu
formulovat pozadavky na chovani a vlastnosti regula¢niho procesu pfi soucasném respektovani omezeni
Odborné dovednosti - po absolvovéni pfedmétu prokazuje student dovednosti:

vytvorit matematicky model realného systému matematicko-fyzikalnim modelovanim nebo identifikaci na zakladé namétenych
dat

zvolit optimalni metodu pro feSeni dané tlohy navrhu regula¢niho obvodu

overit funkénost navrhu regulatoru, piipadné navrhnout variantni feseni

tesit dil¢i problémy, které jsou spojeny s fizenim nelinearnich systéma
Obecné zptisobilosti - po absolvovéni pfedmétu je student schopen:

be. studium: samostatné a odpovédné se na zakladé ramcového zadani rozhoduji v souvislostech jen ¢astecné znamych,

Pfedmét je zafazen do studijnich programi:

Studijni program Typ stud. Forma stud. Obor Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro€. D.sem.
Aplikované védy a  Bakalafsky Prezencni Kybernetika a fidici 1 2018 2023 Povinné A 2 LS
informatika technika predméty

Kybernetika a fidici Bakalaisky Prezencni Automatické fizeni a 1 2019 2023 Povinné A 2 LS
technika robotika predméty

Kybernetika a fidici Bakalaisky Prezen¢ni Automatické fizeni a 1 2023 2023 Povinné A 2 LS
technika robotika predméty

Kybernetika a fidici Bakalaisky Prezen¢ni Uméla inteligence a 1 2019 2023 Povinné A 2 LS
technika automatizace predméty

Kybernetika a fidici Bakalaisky Prezencni Umél4 inteligence a 1 2023 2023 Povinné A 2 LS
technika automatizace predméty
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Studijni program Typ stud. Forma stud. Obor Etapa V.stpl. Rok Blok Statut D.ro€. D.sem.
Aplikovana Navazujici Prezenéni Dynamika konstrukei a 1 2018 2023 Volitelné C 1 LS
mechanika mechatronika akr predméty -

specializace

(doporucené)
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